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本书积极探索综合运输通道规划理论和方法创新，对通道属性、类型和形成

发展机理，通道评价技术，基于大数据的通道需求分析预测方法，通道布局方法，

通道线路配置技术方法，以及通道发展模式等方面的典型成果进行了梳理分析，

并结合广深港通道规划研究等典型案例，从理论方法层面对综合运输通道规划进

行提炼总结。
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《城市地铁-货运系统规划与运行模式设计》共分为 8 个章节：第 1 章主要

对地下物流系统和地铁－货运系统的概念、特征、发展历程和研究趋势进行了概

述；第 2 章定义了地铁－货运系统网络的概念、适用范围和运输制式，并对书中

的南京市和北京城市副中心案例的背景情况进行介绍；第 3 章从宏观层面设计了

货物在地铁－货运系统网络内的运输流程，按“分离式”和“拖挂式”两种模式

构建网络列车执行逻辑和运行组织调度模型；第 4 章从微观层面对地铁－货运系

统网络站点内部物流作业机制及功能区布进行了系统分析；第 5 章从静态层面研

究了地铁－货运系统网络的多级设施的选址－分配问题；第 6 章从动态层面构建

了地铁－货运系统网络动态运行仿真实验平台；第 7 章分析了地下物流服务供应

链的运作机理和运作流程；第 8 章就地铁－货运系统和基于地铁的地下物流系统

两方面进行了研究展望。
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本教材结合当前数智技术的发展与学前教育领域的特点和发展需要，从理

论、应用、制作三大方面进行教材的编写和资源的开发。理论方面，包括教育技

术概述、新技术介绍及技术应用的理论依据；应用方面，主要结合案例阐述技术

背景下如何进行学前教育活动的设计与实施；制作方面，包括多媒体素材的编辑

与处理、PPT 的设计与制作、微课的设计与制作等。教材编写及其资源开发有利

于信息技术在学前领域的应用，推进学前教育的高质量发展。
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以人工智能为代表的科学技术正在深入地塑造和改变着人类的社会、文化和

经济等，作为人为事物的智能机器与人类社会的关系也正在发生着深刻的变革。

本书提出机器行为学的设计与研究框架，以“人”作为出发点，将智能产品、智

能系统及算法置于“自然－人类社会－人为事物”的三重本体系统中，面向行为

科学、智能科学和设计科学，研究智能机器对人与社会的影响及其交互作用的模

式，形成以人为中心的智能设计理论、方法与研究体系，为从人和社会的角度来

设计人工智能提供科学知识、研究工具与设计方法。本书可作为设计、计算机、

机械、电子、自动化、心理学、社会学等以及交叉学科“以人为中心设计与研究”

相关课程（如人机工程学、工程心理学、交互设计、智能产品设计等）的教材。
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本书编写的目的是使学生了解机器人的分类与应用、机器人运动学与动力学

基本概念、机器人本体基本结构、机器人轨迹规划、机器人控制系统的构成及编

程语言、典型工业机器人自动线的基本组成及特点等内容，对机器人及其控制系

统有一个完整的理解。培养学生在机器人技术方面分析与解决问题的能力，培养

学生在机器人技术方面具有一定的动手能力，为毕业后从事“工业机器人”及“服

务机器人”系统的模拟、编程、调试、操作、销售及自动化生产系统维护维修与

管理、生产管理等专业工作打下必要的基础 。
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本书是一本关于人工智能学习的精彩之作，旨在帮助学生深入了解 AI 领域

的理论知识和编程实践技能，帮助学生将所学的知识应用到实际项目中，并解决

实际生活中遇到的问题，养成主动探究的习惯。1.人工智能基础知识。我们将首

先介绍人工智能的基本概念、历史和应用领域，为学生打下坚实的理论基础。2.

机器学习与深度学习。学生将学习机器学习和深度学习的基本原理和算法，包括

监督学习、神经网络等，并通过实际任务来应用这些知识。3.计算机视觉与图像

处理。本书还涵盖图像处理和计算机视觉的基本概念和技术，如图像分类等 。
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本书共 4 章，内容包括：概述、运营筹备规划、运营筹备实施和典型城市运

营筹备实践，系统介绍了现代有轨电车发展历程，围绕有轨电车初期运营筹备工

作关键核心要素，阐述了运营筹备规划与实施全过程，并以国内典型城市现代有

轨电车运营筹备实例进行了分析。本书可供有轨电车相关理论研究者、管理者及

相关专业学习者使用。
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本书主要介绍了人工智能技术在交通领域的应用，内容包括人工智能概述、

自然语言处理、语音识别、图像识别、文字识别、人脸识别、视频识别、虚拟现

实与增强现实、信息检索与推荐、机器学习与深度学习、知识图谱、智能移动机

器人。在每章融入了人工智能各项技术在智能交通领域的应用案例，并配备了开

放性的习题。

本书可作为高职高专院校交通运输类专业开展人工智能教学的教科书，也可

以作为智能交通行业从业人员了解人工智能的自学用书。


