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本书系统地介绍了交通运筹学的基本理论和方法，以及其在交通运输领域的

实际应用；主要讲解了运筹学的起源、发展、在交通行业中的应用，线性规划的

数学模型，线性规划的对偶理论和灵敏度分析，运输问题等的数学模型和应用，

整数规划的数学模型，目标规划的数学模型，动态规划的基本方法及其在交通运

输方面的应用，图的基本概念、最短路问题和网络最大流问题，网络图的绘制和

时间参数，网络计划的优化及其在交通方面的应用，排队论、存储论、决策论的

基本概念和模型等内容。本书内容由易到难，所选案例大部分为交通运筹学在交

通领域中的实际应用。
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《材料科学与工程专业英语》为教育高等学校材料类专业教学指导委员会规

划教材，全书内容分为 7 章。第 1章为材料科学与工程概述，第 2 章为金属材料

与合金，第 3 章为陶瓷材料，第 4 章为聚合物材料，第 5 章为生物材料，第 6 章

为纳米科技与纳米材料，第 7 章为材料表征技术。每章均含多篇课文，重点介绍

材料科学相关知识，同时注重英文的专业性和性。此外，每章还了延展性的阅读

材料，与课文相关的背景知识，进一步拓展内容。在每篇课文和阅读材料之后，

均配有词汇表和难点注释、练习题，可进一步帮助学生加强对专业英语知识的掌

握。全书选材前沿且知识丰富，有助于学生了解材料科学发展的新态势，并激发

学生从事材料相关科学研究的兴趣和热情。本书为材料类专业本科生、研究生的

教材，也可作为教师及材料领域研究人员的学习参考书。



- 3 -

ISBN:978-7-122-43858-4

出版社：化学工业出版社

出版日期：2024 年

编者：杨红娟，杨蕊等

页码：258 页

索书号：TH164/6=2

馆藏位置：自然科学阅览室

馆藏册数：3 册

《机械自动化装配技术（第二版）》系统地介绍了机械自动化装配技术的基

础知识、自动化装配系统的组成以及典型机构、机器人在自动化装配技术中的应

用。全书内容主要包括：自动化装配技术基础，装配物料输送系统结构及典型的

输送系统及装置，装配机器人，间歇送料装置，工件的分隔与换向，工件的定位

与夹紧，装配流水线节拍与工序设计，面向各类装配过程和机器人装配的产品设

计原则等。

本书详述了机械自动化装配系统分析、设计方法以及面向装配的产品设计原

则，所选实例丰富、具有代表性，对实例内容的分析具体、透彻。本书在内容编

排上按照循序渐进、模块化的思路，各章内容既相互独立又相互衔接。同时，本

书内容的阐述深入浅出，非常适合初学者循序渐进地学习，而且有利于在学习过

程中根据实际情况对学习内容进行取舍和侧重。
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本书分为 5 个部分，共 10 章，系统地介绍移动通信发展进程；其次，立足

现已公开的相关技术，介绍 6G 的基本概念、应用场景、全球 6G 发展进程；接着，

介绍 6G 的特征和指标；然后，介绍 6G 空口设计、网络架构设计、产业链设计的

潜在技术；分析 6G 发展过程中可能面临的问题和挑战。

本书从电信运营从业人员的角度出发，试图呈现 6G 通信知识全貌。本书适

合电信运营商、通信设备商、手机制造商、电信咨询行业、相关科研院所等的专

业技术人员，高等院校通信或电子信息相关专业的师生，以及想了解 6G 知识的

读者阅读。
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《工业机器人操作与应用教程》讲述了机器人系统组成、机器人坐标系统、

机器人示教盒介绍、机器人虚拟示教编程、机器人输入／输出信号、机器人在线

示教编程、机器视觉在机器人生产线上的应用、机器人运动学分析、机器人动力

学分析、机器人应用生产线的规划与设计、机器人应用生产线的安装与调试等内

容。书中以实际应用基本规律为主线，理论知识与具体操作相结合，并且运用大

量的图表，将各个知识点展示出来，便于学生认知。为方便教学，配套电子课件

和视频微课，电子课件可登录化学工业出版社教育网站www.cipedu.com.cn下载。
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《机器人伺服控制系统及应用技术》是一本理论与实践紧密结合的图书，通

过 9 章内容，全方位解读了机器人伺服控制系统的相关知识。从机器人组成开始

讲解，逐渐引入到机器人的感知系统和控制系统，整合电机学、气压与液压控制、

机器人机构等与伺服控制系统密不可分的相关技术，从基础知识到实例应用分

析，让读者全面系统地学习伺服控制技术。全书核心内容包括机器人步进电机控

制系统、直流伺服控制系统、交流伺服控制系统、伺服驱动器与运动控制器、气

动伺服控制系统、液压伺服控制系统、视觉伺服控制系统等。

《机器人伺服控制系统及应用技术》适合机器人、机电一体化专业的高校师

生以及从事制造业机器人方向相关工作的技术人员阅读参考。
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本书共分安装造价入门、造价业务基础和安装工程BIM计量与计价三大部分，

其中单元三至单元十为 BIM 计量与计价实战，内容涵盖给排水工程、消防工程、

采暖工程、动力及照明工程、防雷接地工程、火灾自动报警系统、智能化弱电工

程和通风与空调工程等专业的基础知识、施工图识读、工程量计算、BIM 算量建

模和清单组价等。

本书可作为高等院校工程管理、造价管理、房地产经营管理、审计、公共事

业管理、资产评估等专业的教材，同时也可作为建设单位、施工单位、设计及监

理单位工程造价人员学习的参考资料。
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在当今城市化高速发展的背景下，交通拥堵问题已成为制约城市经济进一步

发展的瓶颈。地铁作为一种安全可靠、准时方便、舒适的交通方式，成为解决城

市交通拥堵问题的重要手段。本书深入探讨了地铁车站施工中的多种方法及其对

周边环境的影响，以具体工程施工为例，结合模型试验、理论分析和数值模拟等

手段，研究了洞桩（PBA）法在开挖车站时引起的周边既有结构变形特点等问题，

探讨了洞桩法在地铁施工中的地位和意义，以及其对地下工程的影响。
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本书遵照《城市轨道交通工程项目规范》（GB55033—2022）、《地铁设计

规范》（GB50157—2013）等技术条文，结合相关设计院、工程局、地铁公司、

生产厂家的技术资料、运营文件，全貌性、概要性地介绍城市轨道交通供电系统

中变电所、接触网、电力监控系统等设施、设备的结构、原理及运营维护要点。


